BAB V

PENUTUP

A. Kesimpulan

Proses perancangan alat bantu berjalan untuk tunanetra dilakukan
dengan mengaplikasikan metode design thinking dan didukung dengan
pendekatan Human Centered Design (HCD) yang menjadikan manusia sebagai
inti utama dari perancangan. Setelah melakukan proses perancangan dapat
disimpulkan bahwa metode dan. pendekatan yang digunakan dapat
dikategorikan selaras dengan tujuan dan manfaat dari perancangan yang

mengedepankan nilai efisiensi penggunaan, aksesibilitas, dan ergonomi.

Alat bantu untuk tunanetra berbasis mikrokontroler dan sensor
ultrasonik merupakan alat bantu.untuk mempermudah tunanetra melakukan
mobilitas diluar rumah sebagai alat bantu untuk bernavigasi agar terhindar dari
kecelakaan yang tidak diinginkan dengan menggunakan teknologi sensor untuk
membantu kewaspadaan yang mampu mendeteksi objek pada jarak yang telah

ditentukan dengan output berupa suara maupun getaran pada genggaman.

B. Saran

1. Peneliti berharap penelitian ini bisa dikembangkan kedepannya seperti
dengan ditambahnya sensor untuk deteksi keberadaan selokan atau lubang.

2. Tongkat ini masih perlu banyak dikembangkan, perlu penelitian lebih lanjut
agar tongkat ini dapat diaplikasikan secara efektif dan efisien pada
penyandang tunanetra
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