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BAB VII 

KESIMPULAN 

 
Capaian dari tahapan penelitian terapan telah pada tahap pasca produksi. 

Namun karena ada pengembangan ide untuk meningkatkan hasil agar lebih 

menarik, maka perlu dilakukan pengambilan gambar tambahan sebagai pelengkap 

materi. 

Dari capaian tersebut di atas, sudah melampaui target kegiatan dari 

penelitian terapan yang dirancang. Produksi di lapangan sesuai rencana sudah dapat 

terlaksana walaupun terkendala cuaca hujan dan beberapa masalah teknis di 

lapangan. Akhirnya sudah masuk pada tahap pascaproduksi sehingga sudah bisa 

disusun strukturnya untuk menjadi satu bagian utuh sebuah video tutorial. Selanjutnya 

didaftarkan kekayaan intelektual sebagai sebuah karya video dan dipublikasikan 

serta akan digunakan untuk kegiatan pembelajaran di kelas mata kuliah 

cinematografi pada Prodi Film dan Televisi Fakultas Seni Media Rekam ISI 

Yogyakarta. Materi video tutorial diharapkan dapat juga digunakan sebagai 

panduan belajar sederhana, ringan dan mudah diakses masyarakat umum dan juga 

unit kegiatan mahasiswa drone FPV. Capaian penulisan jurnal terakreditasi sudah 

dilakukan   submisi untuk publikasi. 

Demikian hasil dari capaian penelitian terapan ini telah terlaksana mencapai 

100% target kegiatan. Dengan berbagai kendala dilapangan yang dihadapi, 

akhirnya dapat terlaksana dan mencapai target kegiatan. 
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